Aertecnica ROBO TR900 roboti kapi soklisse paigaldamise nouded
ja moobli ettevalmistamine

Eeldused:

e  Sokli minimaalne kdrgus 120mm

e Soklisse saab Idigata 450mm laiuse ava

e Roboti kohal oleva kapi pdhja t&stmine/ava tegemine nii et sinna jaaks pdrandast kuni min
150mm

e Kapi alla tulev kesktolmuimeja toru ots ei jaa roboti tihjendusjaama taha (600mm
kapisligavuse puhul)

e Elektrithenduse olemasolu ldheduses (220)

Roboti sisenemisel kapi alla, peab olema sokli kérgus olema vahemalt 120mm, et robot mahuks
vabalt eest sisse sditma. Joudes tiihjendusjaamani, hakkab robot tdusma ja roboti peal olev
sensormts tduseb kuni 150mm.
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Seetdttu tuleks kapi pShja tésta kuni 150mm pdrandast voi siis |6igata kapi pohja auk (vt alumisel
joonisel punasega). Soovituslik augu eesmise dare kaugus kapipohja eesmisest aarest oleks min
50mm. Vdimaluse korral teha auk siis kui on olemas ka robot koos alusega, sest auk vdib alata ka
kaugemalt, olenevalt laadimisjaama paiknemisest.
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Ava kaudu oleks véimalik thendada torustik ja edaspidi ligi pdaseda laadimisjaamale (kui ava
tegemine pole véimalik voi pole vGimalik sealtkaudu laadimisjaamale ligi paaseda siis teatud
tingimustel on véimalik laadimisjaam valja tdmmata ka soklisse tehtud augu kaudu). Kapi pdhjas olev
auk voiks olla kuni tagaseinani. Ideaalselt sobib naiteks roboti riiuliplistaku alla paigutamine, sest
alumise sahtli p6hi on piisavalt kdrge pdrandast.

Soklisse vGiks 16igata 450mm suuruse ava ja ka keerata ava kiiljed sissepoole, et kaugemalt vaadates
ei paistaks kapialune tiihimik.
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Torustiku thendamiseks kapi alla tuleva torustikuga voiks kasutada pindmist tdmbepesa, et
laadimisjaama eemaldamine/hooldamine oleks lihtsam. Ulejddnud ihendustarvikud roboti
komplektis olemas.
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